
• ジャンパ�-�3ピン * 4 = 計12ピン ※0.1インチで3個並ぶ穴
◦ SW1 - ArduinoのD1端子をXBee受信にするか/245入力のGにするか
◦ SW2 - AKI-H8のシリアル入力をMIDI入力にするか/XBee入力にするか
◦ SW3 - MIDI出力をPropellerから出すか/AKI-H8またはArduinoから出すか
◦ SW4 - ArduinoのD13端子を245入力のGにするか/574出力のCKにするか

U1 - AKI-H8 - ピン配置図
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